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ELEVATEUR 

La pr6sente invention a pour objet un 616vateur Q 
destine i transporter des personnes entre un niveau ^ 
inf6rieur et un niveau sup6rieur particuli^rement destxn^ k UJ 
etre install^ dans des habitations pour faciliter I'acces a ffi 
l'6tage des utilisateurs dont la mobilite est r6duite telle _ 
que des personnes handicap6es ag6es par exemple. g 
Dans ce domaine, on connalt bien des 616vateurs < 
comprenant une cabine ou une plate-forme horizontals apte a. |- 
§tre translat6e verticalement dans une cage verticale 
depuis un niveau inf^rieur jusqu'S un niveau sup6rieur et ^ 
inversement par des moyens d' actionnement ; c'est le cas, 
par exemple, du brevet frangais FR 2.584.694 d6crivant un 
ascenseur hydraulique avec une cabine. L'ascenseur 
hydraulique comporte une cabine qui est en liaison, par 
I'intermediaire des moyens de support et de poulies de 
renvoi, avec un cylindre hydraulique d6plagable dans la 
direction de la course de la cabine, ladite cabine pouvant 
§tre mont6e et descendue par I'amenee et l'6vacuation d'un 
liquide de travail. L'amenee du liquide de travail au 
cylindrique hydraulique s ' ef f ectue au moyen d'une pompe 
entralnee par un moteur. Ainsi, la tige de piston du 
cylindre hydraulique ancr6e de fagon fixe avec son 
extr6mit6 sup6rieure, qui peut sortir sous I'effet de 
I'apesanteur pour faire monter la cabine, est reliee a son 
extr6mit6 k une poulie guidant le moyen de support ancre de 
fa?on fixe k I'une de ses extr§mit6s et ancre sur la cabine 
k son autre extr6mit§. 

Bien que les moyens d ' actionnement de ce type 
d'elevateur presente un volume limits, 1 • installation de ce 
type d'616vateur necessite des travaux de gros oeuvre dans 
1' habitation qui grfevent considSrablement de coCit de pose 
de ce type d'616vateur. 

on connalt, par ailleurs, des 616vateurs dits 
hydrauliques dont la cabine est en liaison avec le piston 
d'un cylindre hydraulique afin de monter et descendre 
ladite cabine par 1' amende et respectivement 1' Evacuation 
d'un liquide de travail au cylindre hydraulique ; c'est le 
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cas, par exempler du brevet allemand DE 3,136.739. Le 
cylindre hydraulique est en liaison^ par 1 ' interm6diaire 
d*une pompe, avec un accumulateur de pression contju sous 
forme de cylindre, dont le piston est charg6 par un 

5 contrepoids ^ travers la tige du piston. 

On observera ainsi que la longueur du cylindre 
hydraulique correspond k la course maximale de la cabine de 
sorte que la hauteur d'616vation de la cabine est 
particulierement limit^e . 

10 Afin de rem^dier a cet inconvenient, on a d6ja 

imagine des dispositifs d' entrainement hydrostatiques 
permettant de grandes longueurs de course. C'est le cas, 
par exemple, du brevet europeen EP 0.37 4.500 decrivant un 
systSme 616vateur A ciseaux, utilisable notamment dans les 

15 garages pour lever des v6hicules, comportant deux paires de 
bras montes en ciseaux, I'^une des extremites libres d'un 
bras d'une paire etant articulee autour d'un axe fixe 
solidaire du sol, 1' autre extr^mite etant articul6e autour 
d'un axe coulissant le long de I'un des bords lat^raux du 

20 chassis 616vateur, 1' autre bras ayant une extr6mit6 
articul6e autour d'un axe fixe solidaire du bord lateral du 
chassis 616vateur, et son autre extremity articulee autour 
d'un axe coulissant le long du sol. Les deux bras d'une 
paire sont montes de maniere pivotante selon un axe qui 

25 supporte une bielle, reliee de maniere pivotante aux 
extr6mit6s des deux v6rins hydrauliques servant d' organe 
d' actionnement, selon un axe excentr6 de son axe de 
montage, pouvant tourner de 90° entre une position 
globalement horizontale et une position ou elle sera 

30 bloquee en rotation. La bielle est avantageusement munie de 
roulettes afin que celles~ci permettent une mont^e rapide 
de I'axe de rotation qui lie les deux bras d'une paire 
entre eux, lorsque le chassis elevateur est en position 
base. De plus, 1' existence de la bielle elle-meme permet 

35 egalement, grace k sa rotation, par demultiplication, une 
mont6e rapide de I'axe de rotation qui lie les deux bras 
d'une paire entre eux. 

Ce type d' elevateur pr6sente 1 ' inconvenient de 
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n6cessiter des travaux de gros oeuvre et de • terrassement au 
•fond de la cage poiir realiser une cuvette. situ6e sous le^ 
niveau inferieur pour . accueillir. le dispositif 
d'entralnement hydrostatique, ce qui grfeve consid6rablement 
5 les cofits de pose de tels 616vateur. A d6faut, la plate- 
forme de l'616vateur ne peut affleurer le niveau du sol 
lorsque l'el6vateur est en position inf6rieure, les bras et 
I'organe d' actionnement etant disposes en dessous de la 
plate-forme. 

10 L'un des buts de 1' invention est done de remedier a 

cet inconvfenient en proposant un 616vateur de conception 
simple et peu on6reuse 6vitant la realisation d'une cuvette 
au fond de la cage de l'61evateur. 

A cet effet, et conformement a 1' invention, il est 

15 propose un elevateur entre un niveau inferieur et un niveau 
comprenant une cabine ou une plate-forme sensiblement 
horizontale apte k etre translat6e verticalement dans une 
cage verticale depuis le niveau inf6rieur jusqu'au niveau 
sup6rieur et inversement, par des moyens d' actionnement 

20 positionn6s sous la plate-forme remarquable en ce que 
lesdits moyens d' actionnement comprennent d^une part au 
moins une paire de bras montes en ciseaux^ c'est-a-dire 
articul^s autour d'un axe dans leur partie m^diane, les 
extremites libres d'^un premier bras d'une paire etant 

.25 articul6es autour d'un axe fixe solidaire de la cage et 
respectivement k la plate-forme autour d'un axe coulissant 
le long de I'un des bords lateraux de la plate-forme et les 
extr6mit6s libres du second bras etant articulies autour 
d'un axe fixe solidaire du bord lateral de ladite plate- 

30 forme et respectivement k la cage autour d' un axe 
coulissant, de telle sorte que I'axe d' articulation du 
second bras k la plate-forme, I'axe median d' articulation 
des bras d'une paire et I'axe d' articulation du premier 
bras ^ la cage ne soient jamais align^s, et d' autre part un 

35 organe d' actionnement coop^rant avec au moins I'un des 
bras, 1' actionnement dudit organe procurant la rotation du 
premier bras depuis une premiere position ou ledit second 
bras s'etend au dessus de I'axe coulissant jusqu'a une 
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seconde position inferieure oil ledit- premier bras s'etend 
en dessous dudit axe coulissant, assurant ainsi la 
translation de la- plate-forme depuis una. premiere position 
oh elle s'6tend au niveau sup6rieur de 1' habitation jusqu'^ 
une seconde position oti elle s'6tend au niveau inf6rieur 
sous ledit axe coulissant, et inversement. 

L'organe d'actionnement consiste, de pr6f6rence, en 
un v6rin dont le corps est solidaire de la cage et dont la- 
tige est articul6e a une bielle articul6e ^ I'un des bras 
de la paire de telle maniere que les axes d' articulation de 
la bielle k la tige du v6rin, de la bielle au premier bras 
et dudit premier bras k la cage ne soit jamais align6s. 

Par ailleurs, et de maniSre particuliferement 
avantageuse, la cage est constitute d'une ossature 
comprenant deux montants arri^res, deux longerons 
inftrieurs et des traverses arrieres, les extr6mit6s libres 
du premier bras d'une paire 6tant articulees autour d'un 
axe fixe solidaire de I'extr6mit6 arritre des longerons 
inftrieurs et respectivement au plateau autour d'un axe 
coulissant le long de I'un des bords lateraux de la plate- 
forme et les extr6mit6s libres du second bras 6tant 
articulees autour d'un axe fixe solidaire du bord lateral 
de la plate-forme et respectivement audit longeron 
inf6rieur autour d'un axe coulissant le long d'une lumiere 
longitudinale pratiquee dans ledit longeron. 

On comprend bien que, contrairement aux dispositifs 
de I'art ant6rieur, oil la tige du dispositif d' entralnement 
hydrostatique est solidaire de la parol inferieure de la 
cabine, en appui sur le sol sous le niveau inf6rieur, le 
verin permettant d'entralner la plate-forme depuis le^ 
niveau inf6rieur jusqu'au niveau sup6rieur et inversement 
s'6tend au dessus dudit niveau inftrieur de sorte que la 
pose d'un tel tlevateur dans une habitation ne n6cessite 
pas de travaux de terrassement pour la realisation d'une 
cuvette. 

De maniere particuli^rement avantageuse, I'un des 
bras de chaque paire de bras est constitu6 de deux 
segments, un premier segment et un second segment 
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s'6tendant lineairement et parall^lement dans deiix- plans 
verticaux distincts, ' lesdits segments etant relics par un 
axe fixe solidaire des extr§mit6s libres respectives des 
premier et second segments et traversant le premier bras de 
5 la paire. 

D'autres avantages et caract^ristiques ressortiront 
mieux de la description qui va suivre de I'elevateur 
conforme ^ 1' invention en r§f6rence aux dessins annexes sur 
lesquels : 

10 - la figure 1 est une vue en perspective de 

l'616vateur conforme ^ 1' invention, 

- la figure 2 est une vue en coupe verticale de 
l'61evateur conforme ^ 1' invention, la plate-forme 6tant au 
niveau sup6rieur, 

15 - la figure 3 est une vue en coupe verticale de 

I'elevateur suivant 1' invention, la plate-forme etant au 
niveau inf§rieur, 

- la figure 4 est une representation sch6matique de 
dessus de I'elevateur suivant 1' invention, 

20 En reference aux figures 1^3, l'616vateur suivant 

1' invention entre un niveau infferieur et un niveau 
superieur d'une habitation comprend une plate-forme 
sensiblement horizontale 1 apte a §tre translatee 
verticalement dans une cage verticale 2 depuis le niveau 

25 inf6rieur 3 jusqu'au niveau superieur 4 et inversement par 
des moyens d' actionnement positionn^s sous ladite plate- 
forme 1. La cage 2 est constitute d'une ossature 5 
comprenant deux montants avants 6a et deux montants 
arrieres 6b, deux longerons inferieurs 1,1' et des 

30 traverses avants 8a et deux traverses arrieres 8b. Les 
longerons inferieurs 7,7' de la cage 2 s ' etendent au dessus 
du niveau inferieur 3 de 1' habitation afin d'augmenter le 
debattement vertical de la plate-forme 1 comme il sera 
d6taill6 plus loin. La plate-fojnne horizontale 1 est 

35 constituee d'un plateau globalement rectangulaire 9 
comprenant sur ses bords lateraux et sur son bord 
transversal arri^re des rambardes 10 classiquement 
constitutes de montants et de longerons formant des garde- 
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. corps. 

L'616vateur comprend, par ailleurs, deux paires de 
bras 11 et 12 montes en ciseaux, c'est-^-dire une paire de 
bras articul^s autour d'un axe dans leur partie mediane, 

5 respectivement articul6s sur les bords lat6raux de la 
plate-forme 1. Les extr6mit6s libres du premier bras 11a 
d'une paire 11 sont articul6s autour d'un axe fixe 13 
solidaire de l'extr6mit§ arri^re du longeron inf6rieur 7 de 
I'ossature 5 de la cage 2 et respectivement ^ la plate- 

10 forme 1 autour d'un axe 14 coulissant le long de I'un des 
bords lat^raux de ladite plate-forme 1 a travers une 
lumifere longitudinale 15. Les extr6mit6s libres du second 
bras lib sont articulees autour d'un axe fixe 16 solidaire 
du bord lat6ral de la plate-forme 1 et respectivement dans 

15 la partie m6diane du longeron inferieur 7 de I'ossature 5 
de la cage 2 autour d'un axe 17 coulissant a travers une 
lumi^re longitudinale 18 pratiqu^e dans la partie mediane 
dudit longeron inferieur 7. On notera que, les paires de 
bras 11 et 12 etant articul6es sur les bords lat6raux de la 

20 plate-forme 1, I'espace situe sous cette dernidre est 
entidrement libre, ce qui permet a ladite plate-forme 1 de 
s'etendre au niveau inf6rieur 3 sans que des travaux de 
terrassement soient necessaires. 

L'el6vateur comprend, par ailleurs, un verin 19 qui 

25 est aliments par un moteur hydraulique, non represents sur 
les figures, de maniSre a actionner ladite plate- forme 1- 
Ce verin 19 s'etend verticalement le long du montant 
arriere 6a de I'ossature 5 de la cage 2, au-dessus du 
longeron inferieur 1, et la tige 20 dudit verin 19 est 

30 articul6e k une bielle 21 articulee au premier bras 11a de 
la paire entre 1 ' articulation dudit premier bras 11a autour 
de I'axe fixe 13 solidaire de I'extremite arriere du 
longeron inferieur 7 de I'ossature 5 de la cage 2 et I'axe 
d' articulation des premier et second bras 11a et lib montes 

35 en ciseaux de sorte que les axes d' articulation de la 
bielle 21 k la tige 20 du verin 19, de la bielle 21 au 
premier bras et dudit premier bras 11a h la cage 2 ne 
soient jamais align6s. Ainsi, la translation verticale de 
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la tige 20 du v6rin.l9 entraine la rotation du- premier bras 
depuis une premiere position ou ledit second bras s'etend 
au dessus des longerons inf6rieurs 7, .7* de 1.* ossature 5 de 
la cage 2 jusqu'^ une seconde position inferieure ,oix ledit 
5 premier bras 11a s'6tend en dessous desdits longerons 
inf6rieurs 7,7' procurant ainsi la translation de la plate- 
forme 1 depuis une premidre position oCi elle s'etend S 
I'etage superieur 4 de 1' habitation jusqu*^ une seconde 
position ou elle s ' fetend ^ l'6tage inf^rieur 3 sous les 

10 longerons inf^rieurs 7,7' de I'ossature 5 de la cage 2. 

II va de soi que la position inferieure de la plate- 
forme 1 peut etre confondue avec le plan des longerons 7,7' 
inf6rieurs de I'ossature 5 de la cage 2 sans pour autant 
sortir du cadre de 1' invention. Neanmoins, on comprend bien 

15 que pour un meme d^battement vertical de la plate-forme 1, 
il conviendra de prevoir un v6rin 19 dont le d§battement de 
la tige 20 est plus important. 

En reference k la figure 4, on observera que I'un des 
bras de chaque paire de bras 11,12 months en ciseaux, le 

20 second bras lib par exemple, est constitu6 de deux 
segments, un premier segment 11 'b s'6tendant depuis le 
longeron inferieur 7 jusqu'au premier bras lib de la 
paire 11 et un second segment 11 "b s ' etendant depuis le 
premier bras 11a de la paire 11 jusqu'a la plate-forme 1. 

25 Ces segments 11 'b et 11 "b s'6tendent lin6airement et 
parallfelement dans deux plans verticaux distincts et sont 
reli6s par un axe fixe 22 solidaire des extr6mit6s libres 
respectives des premier et second segments ll'b, ll"b et 
traversant le premier bras 11a de la paire 11. Ainsi, les 

30 premier et second segments ll'b et ll"b sont articules 
autour d'un axe 2 traversent le premier bras 11a. 

Selon une variants d' execution particuli^rement 
avantageuse, representee en traits pointilles sur la 
figure 4, les extr6mit§s libres des bras lib de la premiere 

35 paire 11 de bras sont solidaris6es aux extremites libres 
respectives des bras 12b de la seconde paire 12 de bras par 
une barre de liaison 23 de telle maniere que la rotation du 
premier bras 11a de la premiere paire 11 procuree par 
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I'actionnement . du verin 19 entralne • simultan^ment la 
rotation du premier bras 12a de la seconde paire 12. A cet 
.6gard, on notera que les bras 11a et 12a des paires 11 at 
12 font saillie k I'arrifere de la plate-forme 1 afin de 

5 permettre le passage de la barre de liaison 23 derriSre la 
plate-forme lorsqu'elle est d6plac6e depuis le niveau 
inf6rieur 3 jusqu'au niveau superieur 4 et inversement, 
ladite barre de liaison 23 s'^tendant dans le plan de la 
plate-forme 1 lorsque cette derniere se situe au niveau des 

10 longerons inferieurs 7,7' de I'ossature 5. 

Accessoirement, en r6f6rence ^ la figure 1, 
l'el6vateur comporte au niveau sup§rieur 4 un portillon 24 
pivotant autour de charniSres 25 solidaires des montants 
avants de I'ossature 5 de la cage 2 de telle mani6re que 

15 ledit portillon 24 soit ferm^r empdchant I'acces a la 
cage 2, lorsque la plate-forme 1 se situe au niveau 
inf6rieur 3 afin d'empecher toute chute depuis le niveau 
sup6rieur 4. 

On observera que le d6placement vertical de la plate- 

20 forme 1 dans la cage 2 n'est pas lin6aire mais 16gferement 
courbe de sorte que, lorsque ladite plate-forme 1 se situe 
au niveau inf6rieur 3 ou au niveau superieur 4, ladite 
plate-forme 1 est s^paree du plancher du niveau inferieur 3 
ou sup6rieur par un espace. Afin d'emp§cher qu'un 

25 utilisateur ne se coince le pied dans cet espace et ne se 
blesse, le bord avant de la plate-forme 1 comprend 
avantageusement une bavette 26 retractable, pr^contrainte 
par des moyens elastiques et apte a coulisser le long de 
rails 27 positionnes sous ladite plate-forme 1 afin de 

30 combler ledit espace. 

II va de soi que le verin 9 pourra ^tre substitue par 
tout autre organe d' actionnement bien connu de I'homme de 
I'art sans sortir du cadre de 1' invention, I'axe 
d' articulation de 1' organe d* actionnement au bras 11a et 

35 I'axe d' articulation dudit bras 11a a la cage 2 ne devant 
alors jamais ^tre aligne verticalement . 

Par ailleurs, il va de soi que les moyens 
d' actionnement de ladite plate-forme horizontale peuvent ne 
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comprendre . qu'une paire de bras months en crseaux> • les 
extremites libre d'un premier bras d^una paire §tant 
articul6 autour d'un axe fixe solidaire de la .cage et 
respectivement au plateau autour d'un axe coulissant et les 
5 extr6mit6s libre du second bras 6tant articul6es autour 
d'un axe fixe solidaire de ladite plate-forme et 
respectivement a I'ossature de la cage autour d'un axe 
coulissant . 

Enfin, il va de soi que la plate-forme horizontale de 
10 l*el6vateur pourra etre substitu6e par une cabine et que 
les exemples que I'on vient de donner ne sont que des 
illustrations particuliSres en aucun cas limitatives quant 
au domaine d' application de 1' invention. 
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REVENDICATIONS • ■ 

1 - El6vateur entre un niveau inf6rieur (3) et un 
niveau sup6rieur (4) d'une habitation comprenant une cabine 
ou une plate-forme horizontale (1) apte a etre translate 
sensiblement verticalement dans une cage (2) depuis le 

5 niveau inferieur jusqu'au niveau sup6rieur et inversement 
par des moyens d' actionnement positionn6s sous la plate- 
forme (1) caracterls6 en ce que lesdits moyens 
d' actionnement comprennent d'une part au moins une paire de 
bras (11,12) months en ciseaux, c'est-A-dire articul6s 

10 autour d'un axe (22) dans leur partie mediane, les 
extr6mit6s libres d'un premier bras (11a) d'une paire (11) 
etant articulees autour d'un axe fixe (13) solidaire de la 
cage (2) et respectivement i la plate-forme autour d'un axe 
coulissant le long de I'un des bords latSraux de la plate- 

15 forme (1) et les extremit6s libres du second bras (lib) 
6tant articul6es autour d'un axe fixe (16) solidaire du 
bord lateral de ladite plate-forme (1) et respectivement k 
la cage (2) autour d'un axe (17) coulissant, de telle sorte 
que I'axe (16) d' articulation du second bras (lib) a la 

20 plate-forme (1), I'axe median (22) d' articulation des bras 
(11a, lib) d'une paire (11) et I'axe (13) d' articulation du 
premier bras (11a) a la cage ne soient jamais align6s,r et 
d' autre part un organe d' actionnement coop6rant avec au 
moins I'un (11a) des bras (11a, lib), 1' actionnement dudit 

25 organe procurant la rotation du premier bras depuis une 
premiere position ou ledit second bras s'^tend au dessus de 
I'axe (17) coulissant jusqu'^ une seconde position 
inf6rieure ou ledit premier bras (11a) s'^tend en dessous 
dudit axe (17) coulissant, assurant ainsi la translation de 

30 la plate-foime (1) depuis une premiere position oil elle 
s'etend au niveau superieur (4) de 1' habitation jusqu'^ une 
seconde position oh elle s'etend au niveau inferieur (3) 
sous ledit axe (17) coulissant, et inversement. 

2 - E16vateur suivant la revendication pr6c§dente 
35 caracterxs6 en ce que I'un (lib) des bras (11a, lib) de 

chaque paire de bras (11,12) est constitue de deux 
segments, un premier segment (11 'b) et un second 
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segment (li"b) s'6tendant lin^airement et • ' parallelement . 
dans deux plans verticaux distinct s, lesdits 
segments (11 'b) et (ll'^b) etant relies par un axe fixe (22) 
solidaire des extremites libres respectives des premier et 
5 second segments (ll'b, ll"b) et traversant le premier 
bras (lla) de la paire (11) . 

3 - E16vateur suivant 1 ' une quelconque des 
revendications precedentes caracterise en ce que d'une part 
la cage (2) est constituee d'une ossature (5) comprenant 

10 des montants avants (6a) et arriferes (6b), des longerons 
inf 6rieurs (7,7') s ' 6tendant horizontalement entre le 
niveau inf6rieur (3) et le niveau sup6rieur (4) , et des 
traverses avants (8a) et arrieres (8b) et d' autre part, la 
plate-forme (1) s ' 6tend sous les longerons 

15 inferieurs (7,7') de 1' ossature (5) de la cage (2) lorsque 
ladite plate-forme (1) s ' etend au niveau inf^rieur (3) et 
au dessus desdits longerons (7,7') lorsque ladite plate- 
forme (1) s'6tend au niveau sup6rieur (4). 

4 - El§vateur suivant I'une quelconque des 
20 revendications pr6c6dentes caracberxse en ce qu'il comprend 

deux paires de bras (11,12) months en ciseaux 
respectivement articul^s sur les bords lat^raux de la 
plate- forme (1) - 

5 - Elevateur suivant la revendication 3 caracterise 
25 en ce que les extremitSs libres des bras (lla, lib) d^une 

premiere paire (11) sont solidarisees aux extremites libres 
respectives des bras (12a, 12b) de la seconde paire (11) par 
des barres de liaison (23) . 

6 - Elevateur selon I'une quelconque des 
30 revendications precedentes caracterise en ce que 1 ' organe 

d' actionnement consiste en un verin (19) dont le corps est 
solidaire de la cage (2) et dont la tige (20) est articul^e 
k une bielle (21) articulee & l*un (lla.) des bras de la 
paire (11) de telle manidre que les axes d' articulation de 
35 la bielle (21) k la tige (20) du verin (19), de la 
bielle (21) au premier bras (lla) et dudit premier 
bras (lla) a la cage (2) ne soient jamais alignes. 

7 - Elevateur suivant I'une quelconque des 
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5 



revendications pr6c6dentes caracteris6 en- ce -que les 
extr6mites libres du premier bras (11a) d'une paire (11) 
sont articul6s autour d'un axe fixe (13).. solidaire de 
l'extr6mit§ arrifere d'un longeron infferieur (7) de 
I'ossature (5) de la cage (2) et respectivement k la plate- 
forme (1) autour d'un axe (14) coulissant le long de I'un 
des bords lat6raux de ladite plate-forme (1) k travers une 
lumidre (15) et les extr6mit6s libres du second bras (lib) 
sont articul6es autour d'un axe fixe (16) solidaire du bord 
lateral de la plate-forme (1) et respectivement dans la 
partie mddiane du longeron inf^rieur (7) de I'ossature (5) 
de la cage (2) autour d'un axe (17) coulissant k travers 
une lumi^re longitudinale (18) pratiqu6e dans la partie 
m6diane dudit longeron infferieur (7) 

8 - ElSvateur suivant I'une quelconque des 
revendications 5 a 7 caracteris6 en ce que le v6rin (19) 
s'6tend verticalement le long de I'un des montants 
arri^res (6b) de I'ossature (5) de la cage (2). 

9 - E16vateur suivant la revendication 7 caract6ria6 
en ce que la tige (20) du v6rin (19) s'6tend au dessus de 
son corps. 

10 - Elevateur suivant I'une quelconque des 
revendications 2 a 8 caracteris6 en ce qu'il comprend au 
niveau sup^rieur (4) un portillon (24) pivotant autour de 
charni^res (25) solidaires des montants avants (6a) de 
I'ossature (5) de la cage (2) . 
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